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Funzionalita non ancora disponibili negli azionamenti AxM

Con firmware 4.x

Funzionamento con resolver
L’azionamento AxM con firmware 4.x gestisce il resolver ma non in maniera
ottimizzata, quindi I'utilizzo dei motori con resolver, € consigliabile solo dove non siano
necessarie elevate qualita d’anello.
In particolare se il motore in questione ha un elevato numero di poli, come la serie Ul T
di produzione Phase Motion Control, &€ assolutamente preferibile scegliere un diverso
tipo di sensore (Ex.: Endat Monogiro, che ha un costo confrontabile).

Interpolazione encoder sinusoidale
Il firmware 4.x funziona con encoder sinusoidali incrementali, non effettua pero
l'interpolazione, pertanto non si hanno vantaggi nell’'uso di encoder sinusoidali rispetto
agli encoder digitali. Per le migliori prestazioni si consiglia in ogni modo l'uso di encoder
con interfaccia ENDAT come gli heidenhain tipo EQI1329 o ECI1317.

Bus Intradrive
Il bus intradrive non e implementato nel firmware 4.x ma € possibile utilizzare allo
scopo I'hardware CAN ed in particolare l'interfaccia proprietaria CANLink. Uno dei drive
diviene master di linea e puo scambiare informazioni con un massimo di 6 azionamenti
slaves. Fare riferimento al manuale software (Rel. 1.4) per la configurazione.

AML
Il inguaggio di programmazione AML non ¢ disponibile negli azionamenti AxM.
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